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Unika forsaljningsargument och fordelar
med att anvanda DENSO-robotar
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Varfor valja Denso?

Denso ar marknadsledande inom sma Industrirobotar och
har 6ver 120.000 robotar i drift i varlden vilket bevisar den
hdga kvaliteten och prestandan.

Denso-robotarna ar snabba, latta, kompakta och tack vare
ett Oppet controller koncept latta att integrera!
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Vad som gor skillnad:

ORIN2 (Open Robot Interface for the Network)
Special Software Solutions

Minsta controller i 3kw class, RC8

Mindre fotavtryck och valdigt smal armstorlek
Lattare arm-vikt

Snabba rdrelser och hdg noggrannhet

Manga anvandbara tillval

Litet underhallsbehov

Fordesignade paket med tredjepartskomponenter




Baumer VeriSens

Vad ar ORIN2?

ORIN forenklar integreringen av kringutrustning sasom
PLC:er, skannrar och vision-system i en robotcell och
gor att roboten och enheterna kan styras via en PC.
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ORINZ2 forklaring

DENSO Robotics erbjuder ORIN (Open Robot
Interface for the Network), en standardiserad
mjukvaruinterface utvecklad av Japan Robot
Association. ORIN forenklar integreringen av
kringutrustning sasom PLC:er, skannrar och
visionssystem i en robotcell, och majliggor styrning

av bade robot och enheter via en persondator (PC).

Mjukvaran tillater dessutom kommunikation mellan
robotar fran olika tillverkare. Programmering kan
utforas med vanliga programmeringssprak som
Visual Basic, C++, C# och Delphi.

ORIN sparar mycket tid och arbete vid uppkoppling
av robotar mot kringutrustning. Det ar dessutom
mycket bekvamt att kunna styra roboten och évriga
delar av cellen — eller flera celler med robotar fran
olika tillverkare — via en PC. Detta forenklar arbetet
avsevart for manga av vara kunder.

inTerAla

Developers can make an application

without depending on the devices.
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| Device makers can provide the device functions
without depending on the applications.

ORIN provides a standard access means for an application.




Specialanpassade mjukvarulosningar

Vi erbjuder mjukvarulésningar for:

Simulering och utveckling (PC-baserade l6sningar)
WINCAPS Il - DENSO:s programvara for
offlineprogrammering, 6vervakning och simulering.

ORIiN2 — Middleware for att programmera vara robotar och
andra enheter, sasom PLC:er, HMI:er, servomotorer m.m.,
med hognivasprak som C++, C#, VB med flera.

b-CAP — Kommunikationsprotokoll oberoende av plattform
eller programmeringssprak, for att programmera DENSO-
robotar och kringutrustning via PC, PLC eller annan enhet
som stodjer Ethernet TCP/IP eller UDP.

ORIN Vision — Omfattande visionbibliotek utvecklat
exklusivt for ORIN2.

HALCON Extension Package — For erfarna HALCON-
anvandare (kraftfull programvara for maskinseende) for
att programmera vision- och robotapplikationer.

B
@ Y

so% InTerAlia

Qt.o._ 0‘

Mjukvaruverktyg

e.vision — Konfigurationsverktyg for att skapa vision- och
robotapplikationer med Anyfeeds fran Flex Factory. Denna
programvara ar avsedd for anvandare utan tidigare
erfarenhet av maskinseende.

Robot Tools — En uppsattning verktyg som mojliggor
optimal drift och underhall av DENSO-robotar.

Tredjepartsprogramvara
3DCreate — Kraftfull programvara for simulering av
kompletta fabrikslayouter och robotapplikationer.

ROSY - Verktyg for att uppna avancerad precision i
DENSO-robotar vid specialapplikationer.




300mm

RC8: Minsta controllern RC |
| sin klass, 3kW I i i

ST 100mm
RCS8 kontroll-storlek - 300 x 456 x 94 mm, 12kg J v

"Normal® kontroll-storlek - 460 x 483 x 271 mm, 33kg

P - P e . »

456mm

v

“e% INnTerAlia

&




Smal, latt robotarm

« Okat rorelseomfang, med kompakt armkonstruktion

e Latta robotarmar, vikt:
VS050 - 29 kg
VS060 — 30 kg
VS068 — 49 kg
VS087 — 51 kg

* Smal robotsarmdesign, idealisk for
utrymmesbegransade anlaggningar

* Symmetrisk armkonstruktion - enkel att installera
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VS-068

VS-050

Pick & place time [s] at 1 kg 0.37
(measurement) '

Maximum composite speed [mm/s]

300 mm

One cycle is the time taken to

Hog preStanda med ‘ ‘ 4 | ow s e athr and b Jg
snabba precisa rorelser e

Nyckelfunktioner

* Cykeltider fran 0,33 sekunder

* Mer an 180 cykler per minut

« Maximal sammansatt hastighet upp till 11 m/s
* Repeterbarhet: upp till £ 0,02 mm

» Mindre underhall, t.ex. livstidssmorjni

&8¢ inTerAna DENSO

0-.0.. O‘



Utrymmesbesparande
kabelanslutning pa
undersidan (tillval)

Anvandbara tillval

Flera monteringsalternativ
- tak, vagg, golv
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Varldens forsta integrerade
internkablage for stromforsorjning,
elektriska signaler och Ethernet till
robotens andflans.

Anslut Ethernet-baserade enheter,
sasom GigE-kameror och
servogripdon, direkt till robotens flans
— utan l6sa kablar som riskerar att
trassla in sig i omgivande utrustning.

Anvandbara tillval

Finns i flera varianter:

« Standard
« Damm- och stankskyddad
(IP65/54)

« Skyddad (IP67)
Forrenrum, klass ISO 3 och 5
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